CONNECT

Auto
8525

GPS:3DIFix

Speed

i
s GPS Track (Back)
[ 45607533 5,065800 2638 M Tuing [ AtoPan  Zoom [180 B

, e ’.Er E‘VV", s dDwHO  an ;




KELEBIHAN UAV

* Waktu dan Operasional Pemetaan Fleksible

* Pelaburan pembelian UAV Lebih rendah dibanding
Pesawat biasa

* Terbang dibawah awan
* Resolusi lebih Tinggi/tajam

* Kos operasi lebih rendah dibanding survey tradisional/
konvensional

* Sistem Cepat — Berkejituan Tinggi -




~ Waktu Pemetaan Fleksible

* Persiapan sederhana
* Pencerapan dapat berulangkali

* Dapat dilakukan tiap hari
* Tidak memerlukan landasan Take Off yang khusus




~ Pelaburan keatas UAV Lebih rendah
dibanding Pesawat Biasa

* Harga pesawat UAV jauh lebih rendah dibanding
pesawat biasa

* Penyelenggaraan relatif lebih mudah dan murah




Terbang dibawah awan

* Menghasilkan foto tanpa gangguan awan seperti yang
terjadi pada data satelit dan foto udara pesawat biasa




~ Resolusi lebih tinggi/tajam

* Aras ketinggian terbang menghasilkan resolusi foto yang
sesuai keperluan.

12.8 m 6.4 m 32m

Fig. 1.3-6 GSD and object identification using a car about 5 m long (Leica, 2004)
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Hubungan GSD dengan Skala Peta

GSD: Ground Spatial Distance = Resolusi Spasial
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COVERAGE AREA (Ha) — CAMERA 20 MPx

COVERAGE AREA (Ha)
GSD (CM) ALTITUDE (M) per flight

0.5 30 50 Ha

1 50 100 Ha
1.5 70 150 Ha

5 220 500 Ha

7 310 700 Ha

10 440 1000 Ha
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Sistem Cepat — Akurat - Otomatis

Didahului dengan penentuan areal survey,
Perencanaan jalur terbang dan resolusi foto
UAV dilengkapi sistem Autonomous (full autopilot)

Dalam 1 misi terbang :
e Daya jangkau +/- 60 KM jarak tempuh terbang,
e Areal +/- 600 Ha

Banyak tersedia software photo processing di market.



UK FOTO UAV

» Raster Orthomosaic (format geotiff)
» Digital Surface Model (DSM) - 3D-

* Proses lebih lanjut : Digital Terrain Model (DTM)
* Google Earth/ Maps overlay (format kml, html)




Flight Approval Flow

H Approved

yes




"ALIRAN KERJA UAV

Platform yang dilengkapi dengan Avionik (GPS telemetry dan FPV Pilotting)
Membawa sensor pocket digital camera dan dudukannya

l Tele-kontrol;
Perencanaan akuisisi data sesuai tujuan produksi Data Tglemetry:
(1) Imagery; (2) Modeling 3D; (3) Peta Ortofoto GPS, Video, dll.
l’ Eoto Ground Station
Akuisisi Data sesuai rencana PS Track Mengunduh Data portable yang
I dilengkapi basisdata
1 rupa bumi
: Pemrosesan Data dan (WGS 1984)
Produk Citra | I———

Visualisasi Hasil

1 '

Produk Data Spasial Produk Modeling 3D
(Peta Ortofoto) (virtual reality)

(Imagery)




~ PERSIAPAN PENGGAMBARAN UDARA
‘1

* Wing Assembly
* Run GCS Software

* Connect Power
* Wait GPS Signal

* Upload Mission
* Check Sensor

* Check Actuator

* Camera On

* Ready To Deploy ‘



Safety Procedures
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13.

Ground control to monitor UAV
Fail save system — Back to LP

Cockpit video monitoring
Manual take over in the case of lost communication or GPS lost
Intelligence system will automatically bring back UAV

Flight redundancy module

Safety procedure

Each mission - Fly only in smaller coverage area (2 sq km) — visual contact
Limit to 30 min fly even through the standard flying time is 45 min
Constant communication with RC pilot and ground control officer
Telemetric monitoring

12.1 monitor battery life
12.2 Throttle

Maintenance procedure — wear & tear standard, eg Battery, engine, ESC, et

eomie. - R-.a R 1" - - o ™ ™ N



KOMPONEN UAV

Airframe
* Fix Wing
Autopilot : auto navigation

Ground Control Station : laptop, remote control, radio
data comunication

Payload : camera
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PENGATURAN PHOTO UNTUK PROCESSING

Image overlap 80%
Image sidelap 60%

Image GPS XYZ
Georeference (optional)

— ...

Fiying
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~ SOFTWARE UNTUK MEMBANGUN
ORTHOMOSAIC

Agisoft Photoscan
Pix4D Desktop
Ensomosaic
Menci ufly

Inpho UAS Master
dll



=
KOMPUTER PROCESSING

Spesifikasi PC yang dianjurkan :
e Processor Intel I-7
e RAM :32 GB
e VGA Quadro 4 GB
e Hardisk SSD 1 TB



SISTEIVI KESELURU HAN

» UAV
» GROUND CONTROL SYSTEM
» HARDWARE PROCESSING UNIT
» SOFTWARE FOR IMAGE PROCESSING







